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| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
INSTALACJE ELEKTRYCZNE
STE

NAZWA OBIEKTU LUB ROBOT:
Wykonanie przebudowy instalacji w budynku i kanalizacji deszczowej w zakresie
niezbednym do podtaczenia platformy dla oséb niepetnosprawnych z istniejgcym
budynkiem administracyjnym w teknicy
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1.Czesc ogolna

1.1 Nazwa nadana zamowieniu przez zamawiajgceqo

Budowa platformy dla osob niepetnosprawnych w budynku przy ul. XX-lecia
7 w miejscowosci teknica..

1.2 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania techniczne
zwigzane z wykonaniem instalacji elektrycznych dla projektowanej platformy
elektrycznej dla osob niepetnosprawnych w budynku przy ul. XX-lecia 7 w
miejscowosci teknica.

1.2.1 Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest czesciag Dokumentacji Projektowej niezbednej
przy realizacji i odbiorze robét wymienionych w pkt 1.1.

1.2.2  Zakres robot objgtych ST

Zadaniem wykonawcy jest zasilenie platformy elektrycznej o napedzie
silnikowym 1,5 kW

Zakres robot:

e Przebudowa linii energetycznej zasilajgcej

e Przebudowa istniejgcej rozdzielnicy TG

e Zasilanie platformy elektrycznej o mocy 1,5 kW dla osoéb
niepetnosprawnych

Instalacje elektryczne w Sluzach platformy pozostajg bez zmian i nalezy je
wykonac¢ zgodnie z projektem z 2006 r.

1.3 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych

1. usuwanie z obszaru budowy gruzu, odpadéw i zanieczyszczen
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2. inwentaryzacja powykonawcza
3. pomiary ochrony przeciw porazeniowej i rezystancji kabli

1.4 Informacje o terenie budowy

Wykonawca ma obowigzek znacC i stosowa¢ w czasie prowadzenia robét
wszelkie przepisy dotyczace Srodowiska naturalnego. Miejsca na magazyny
powinny tak by¢ dobrane aby nie powodowa¢ zanieczyszczehn w srodowisku
naturalnym.

Wykonawca ma obowigzek przestrzega¢ przepisy bhp i przepisy dotyczace
bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Za straty spowodowane pozarem
odpowiedzialny jest Wykonawca.

Wykonawca odpowiedzialny jest za zniszczenia i uszkodzenia wiasnosci
publicznej i prywatnej powstate w wyniku prowadzonych prac. W przypadku
uszkodzenia instalacji Wykonawca powiadomi bezzwtocznie Zamawiajgcego i
zainteresowane wtadze, poniesie koszty napraw i bedzie wspétpracowat przy
usuwaniu uszkodzen.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za
zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i obowigzujgcymi normami.

Po wykonaniu instalacji nalezy opracowaé dokumentacje powykonawcza.
wraz ze wszystkim zmianami w stosunku do projektu. Zmiany te musza byc¢
zaakceptowane przez projektanta i inwestora.

1.5 Nazwy i kody robot objetych zamdwieniem

CPV 45311000- 0 -roboty w zakresie okablowania oraz instalacji
elektrycznych

1.6 Definicje okreslen podstawowych

Instalacja elektryczna — zespot urzadzen elektrycznych o skoordynowanych
parametrach, stuzacych do doprowadzenia energii elektrycznej z sieci
rozdzielczej do odbiornikdéw. Instalacja elektryczna obejmuje przewody,
elementy zabezpieczajgce i ochronne, sprzet tgczeniowy, sterowniczy,
odbiorniki.

Ochrona przeciwporazeniowa — zespot $rodkdédw technicznych
zapobiegajacych  porazeniem pradem elektrycznym w normalnych
warunkach zakitéceniowych warunkach pracy urzadzenh elektrycznych;
rozroznia sie ochrone podstawowa, dodatkowg i uzupetniajgca.
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Stopien ochrony obudowy IP — umowna miara ochrony, zapewnianej przez
obudowe przed dotknieciem czesci czynnych i poruszajgcych sie
mechanizmdw przed dostawaniem sie ciat statych i wnikaniem wody.

rozdzielnia giéwna - pierwsza rozdzielnica obiektu budowlanego,
posiadajaca  zabezpieczenia dla wewnetrznych linii  zasilajacych
podrozdzielnie (WLZ).

WLZ - wewnetrzna linia zasilajgca — obwod elektryczny zasilajacy
rozdzielnice odbiorcze. Linie zasilajgce rozdzielnie gtéwna, tablice
licznikowe, rozdzielnice i inne urzgdzenia.

GSU - gtéwna szyna uziomdw —szyna przeznaczona jest do przytgczenia do
uziomu szyny GSW.

2. Materiatly

Dopuszcza sie zastosowanie rozwigzan ,,rownowaznych” polegajacych
na zastosowaniu innych materiatéw, urzadzen, elementéw wyposazenia
niz podane w dokumentacji projektowej pod warunkiem zapewnienia
wszystkich parametréow, wilasciwosci i standardéw nie gorszych niz
okreslonych w tej dokumentacji.

Wskazanie nazwy wiasnej i indeksu w Specyfikacji i Przedmiarze roboét
nie jest wskazaniem producenta, ani miejsca pochodzenia, a jest
okresleniem standardu i jakosci na etapie projektowania.

Do wykonania instalacji elektrycznych nalezy uzywacC przewoddow, kabili,
sprzetu i osprzetu i aparatury zgodnie z ustawg o wyrobach budowlanych:
posiadajgcych znak bezpieczenstwa lub zostat oznakowany znakiem CE.

3. Sprzet

e Sprzet i maszyny zalecane do lub niezbedne do wykonywania robot
budowlanych muszg by¢ na odpowiedzialnos¢ Wykonawcy sprawne
technicznie, nie powodujgce zagrozenia dla zdrowia lub zycia
obstugujacych.

e Wykonawca ponosi catkowita odpowiedzialnos§¢ za nastepstwa
wywotane uzywaniem niesprawnego sprzetu lub urzadzen w czasie
prowadzenia robot,
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4. Transport urzadzen i materiatow

Urzadzenia nalezy transportowaC wytgcznie samochodami transportowymi
zabudowanymi. Materialy i urzadzenia skltadowa¢ i magazynowaé w
pomieszczeniach suchych.

5. Wykonanie robot

5.1 Wymagania ogolne zwigzane z montazem instalacii

Do wykonawcy robdt instalacji elektrycznych nalezy:
e Przebudowa linii energetycznej zasilajgcej
e Przebudowa istniejgcej rozdzielnicy TG
e Zasilanie platformy dla os6b niepetnosprawnych

Instalacje elektryczne w $luzach platformy pozostajg bez zmian i nalezy je
wykonac¢ zgodnie z projektem z 2006 r.

Wykonawca wykona roboty przy przestrzeganiu ponizszych zasad:
e instalacja wykona¢ w systemie TN-S
e zapewnienie rwnomiernosci obcigzenia faz linii wyjsciowych
e przebieg linii kablowych i potozenie wytgcznika ppoz powinno byc¢
zgodne z dokumentacjg projektowg

5.2 Przebudowa linii zasilajacej

Istniejacy kabel zasilajgcy wykopac i wycofa¢ recznie. Orientacyjna diugosc
wycofanego kabla — 10m.

Wycofany kabel wprowadzi¢ do budynku na poziomie piwnicy w rurze
ochronnej DVK75 poprzez przepust kablowy szczelny i doprowadzi¢ do
miejsca nowej lokalizacji wytgcznika ppoz.

Przy zblizeniach i skrzyzowaniach z kanalizacja deszczowg stosowac
odlegtos¢ : min. 25 cm + Srednica rury. Gtebokos¢ utozenia kabli powinna
wynosi¢ — 0,7 m

Istniejacy wytacznik ppoz zdemontowaé i zamontowaé wewnatrz budynku

zgodnie z dokumentacjg projektowa. Wytacznik potaczy¢ z TG za pomocg
istniejgcego kabla prowadzonego pod tynkiem w klatce schodowej
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5.3 Przebudowa rozdzielni TG

Dla zasilania platformy zamontowac w polach rezerwowych rozdzielni TG trzy
wytgczniki nadmiarowopradowe o charakterystyce B zgodnie z dokumentacjg
projektowa.

Istniejgcy opis odptywow rozdzielni uzupetni¢ o opis obwoddéw zasilajgcych
platforme zgodnie z dokumentacjg projektowg

5.4 Zasilanie platformy dla osob niepetnosprawnych

Dla zasilania platformy elektrycznej dla niepetnosprawnych nalezy stosowac
kable YKY 3x2,5 mm2 dla zasilenia gniazda serwisowego i silnika platformy
o mocy 1,5 kW oraz kabel YKY 3x1,5 mm2 przeznaczony do zasilania
oSwietlenia szybu. Dla potaczen wyréwnawczych nalezy utozy¢ linke LgY
6mm2, taczacy szyb windy z szyng wyrownawczg budynku — GSU/GSW.

Wszystkie kable przeprowadzi¢ przez 1 przepust kablowy szczelny (rura
@110). Wszystkie zastosowane kable powinny mie¢ 2,5 m zapasu.

Wszystkie utozone kable powinny mie¢ 2,5 m zapasu.

Kable prowadzone w budynku uktadaé w bruzdach zapewniajgcych
przykrycie min 5 mm warstwg tynku.

Przebieg linii zasilajacych, typy kabli i zabezpieczen powinny by¢é zgodne z
dokumentacjg projektowa.

6. Kontrola jakosci robot

Przy kontroli jakosci w trakcie wykonywania roboét nalezy
e sprawdzi¢ sposob i gtebokos¢ utozenia kabli zasilajgcych

e sprawdzi¢ miejsce (pomieszczenie i wysokos¢ nad poziomem
posadzki) i sposdb montazu wytgcznika ppoz (zgodnosc¢ z instrukcjami
montazu)

e sprawdzi¢ dokrecenie wszystkich srub i wkretdw w potgczeniach
elektrycznych i mechanicznych,

e sprawdzi¢ dlugosc zapaséw kabli

e sprawdzi¢ szczelnosc¢ przepustow kablowych

e sprawdzi¢ gtebokos¢é wykonywanych bruzd

e sprawdzi¢ grubos¢ tynku przykrywajgcego kable (min. 5 mm)
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7. Obmiary robot

Jednostka obmiarowg jest:

1 sztuka zamontowanego wytgcznika ppoz

1 m wykopu dla kabla

1 m zamontowanego kabla lub przewodu

1 sztuka zamontowanego wytgcznika w rozdzielni

8. Odbior robot

8.1 Zgodnos¢ robdt z projektem i Specyfikacia

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST oraz
innymi pisemnymi decyzjami ze strony Zamawiajgcego.

8.2 Odbior urzadzen

Przed zamontowaniem wytacznikow nalezy sprawdzi¢ jego parametry pod
wzgledem zgodnosci z dokumentacja projektowa.

Zastosowane kable do zasilania platformy (YKY) powinny zgodne z
dokumentacja projektowa.

8.3 Odbidr koncowy

Przed przeprowadzeniem prob po-montazowych w budynku wykonawca
zobowigzany jest przygotowaé nastepujgce dokumenty dla zainstalowania
urzadzen:

A certyfikaty zgodnosci i  protokoty  préb  jakosci  wyrobu
przeprowadzonych przez wytworcow lub protokoty odbiorcow
technicznych dokonanych u wytworcy

A dokumentacje techniczno- ruchowg (DTR) lub w przypadku jej braku
producenta instrukcje obstugi, schematy i opisy techniczne aparatury

Odbior koncowy pod wzgledem funkcjonalnosci powinien polega¢ na
sprawdzeniu zasilania rozdzielni TG i dziatania wytgcznika ppoz oraz
doprowadzenia zasilania do platformy

Wiasciwe badania odbiorcze nalezy poprzedzi¢:

A szczegdtowymi ogledzinami zamontowanych urzadzen i ukfadéw,
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sprawdzeniu zgodnosci montazu, wyposazenia i danych technicznych z
dokumentacjq i instrukcjg producenta

A sprawdzeniem poprawnosci potagczen obwodow  gtownych i
pomocniczych oraz dziataniami aparatow i urzadzen

A usunieciem zauwazonych usterek i brakow.

Dla instalacji wyrownawcze] nalezy sprawdzi¢ ciggto$¢ potaczeh przewodow
wyrownawczych. Nalezy wykona¢ protokét zawierajgcy opis metody
pomiarowej, typ przewodu, wyniki pomiaru rezystanciji.

Po wykonaniu instalacji elektrycznych nalezy opracowa¢ dokumentacje
powykonawczg. wraz ze wszystkim zmianami w stosunku do projektu. Zmiany
te muszg by¢ zaakceptowane przez projektanta i inwestora.

9. Sposab ptatnosci

Ptaci sie za zamontowanie ustalonej ilosci [szt.] aparatu wg ceny
jednostkowej, ktora obejmuje:
e przygotowanie stanowiska roboczego
dostarczenie materiatow
e przygotowanie miejsca montazu
e mocowanie urzadzen
= likwidacja stanowiska roboczego
Ptaci sie za zamontowanie ustalonej ilosci [m] kabla lub przewodu wg
ceny jednostkowej, ktéra obejmuje:
e dostarczenie przewodow i kabli
e mocowanie przewodow i kabli
e zamontowanie koncowek kabla
Ptaci sie za wykonanie ustalonej ilosci [szt.] pomiaréw instalacji
elektrycznej wg ceny jednostkowej, ktéra obejmuje:
e przygotowanie stanowiska pomiarowego
e pomiar rezystancji izolacji
e opracowanie protokotu pomiarowego
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10. Przepisy i normy

10.1 Wykaz norm

HD 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

HD 60364-5-51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego — postanowienia ogolne.

N-SEP_E-004

10.2 Przepisy zwigzane

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich
usytuowanie (Dz.U. z 2002 r. Nr 75 poz. 690) rozdziat 7 i 8.
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